1 R R 
I Us,/® 



Lose Anlag gay© rkabe lung 
Die Hutzung als Volleinsatz setzt die Herstellung der "losen 
AnXagenyerkaheltmg^ duroh den Anwender yoraus* Die lose As- 
ia genyerkahelung besteht aus ©Inzelnen Verbindungskabeln mit 
Kabelsteckyerhindern entsprechend der ZdbeMrempf ©blunge 



Zur Herat ©Hung der loses Anlagenyerkabelung sind folgende 
MaBnahmen ex^forderllchi 



1.5«5«U Projektierung der Einrichtung/Anlaga 

Die Px o j ©kt i, ©rung der Sinricbtung/Anleige srgibi die genaue 

Lag© der iHilsxnaixdsr z»u vsrbindexiden 5 1 eckverbind. erara nbl ff a 00 3 

Bild 6 atellt die RuckwandanscfelUsse mit dam mdglichen Kabul- 
austritt fur Kabaleteeker dar s 

!«5s5«2* Herstellung der Verbindungakabel 

Die Verbindungskabel sind vom Anwender liersust alien* 



Die Hinweiae zur Herat ellung der Verbindungakabel 
kata log sind gu beach-ten* 



im ZubehSr— 



1 *5*5*3* Transport a icherung 

Bei Transport der Einrichtung/Anlage mUssen 



Trans ports! cher&Sg en 



e ing e ba u t w er d en » • 4 
Die Hauptabmessungen der Transport aicherungen fiir den Einfoau 
in die KaatengehBuse A, B und 0 sind in Bild '9' enthalten* ^ 
Die Transport sicherung fur Kastengehause B und 0 kann ohne^ 
And © rung in die Qlaitechiene (Bild 6) eingebaut warden. 



Beim Einbau in and ere 0-8 faBe sind entsprechend© Trans 0 or t 
sicherungen abzuleit eiu 



38 





40 























Toleranzen helkbiqer Teiiungen zudnandsr 






Vorderansiclit DC ' AC * R“Digi'talvol'fciset er Q , °®1 212*500 



















2®1 d 1 e Erlauterungen zum Bild 11 und sum Text 

Bez a im 

Strom®* 

laufplan. 

1 LO Eingangsbuchse LO 20mV..«1kV DC, R 

2 HI 0 f 02 

***2007 Eingangsbuchse HI O,02***2OOY DO, R 

3 HI IkV Eingangsbuchse HI IkV DC 

4 CD Eingangsbuchse GD 8 chirm 

5 LO Eingangsbuchse LO G f 2V e * & O f 5kY AG 

6 HI 0,2V 

**«0 f 5kV Eingangsbuchse HI 0 f 2Y® * s 0,5kY AG 



7^^00000 Taste "Kalibrieren Hullpunkt" 281/1 

8 f -00000 Hullpunktregler 270 

9¥ f-19980 Taste "Kalibrieren positive Polaritat" 281/2 

10^^19980 Korrekturregler fur positive Polari- 

tat 271 

11^^19930 Taste ?, Kalibrieren fur negative 

Polaritat" 281/3 

12 ¥*=*19980 ICorrekturregler fiir negative Polari- 

tat 273 

13 ¥20 mY Taste "Kalibrieren SQ^mY^MeBberelch" 281/4 

14 ¥20 mY Korrekturregler fur 20-mY-MeBbereieh 33 1 

15¥AG Taste "Kalibrieren AG" 281/5 

16 VAC Korrekturregler fiir AC 332 



17 ¥ Mzeigefeld fur Zeichen "Kalibrieren" 

18 + f «, Yorzeichenanzeigerohre 

19 0 eda 1 Ziffernanzeigerbhre filr "Stelle IQ^’ 1 

20 0***9 Ziffernanzeigerbhre far "Stelle 10^" 

21 0***9 Ziffernanzeigerbhre fiir M Stelle 10 2?? 

22 0***9 Z 1'f fe rnanze ig erghre -fur "Stelle 10^ ? 

23 0***9 Ziff ernanzeigerbhre fiir "Stelle 10°" 

24 m,k^M AnzeigerShren fur Multiplikaf ionefaktor 

25 Y, fl? Anzeigerohre fiir GrundmaBeinheit 

26 [K] Einetellregler fur die Mefifolge 225 



27 BO Taste "BO" 223/3 

28 0 Taste "Hetz" 221 

29 B1 • B2 Taste "B1 • B2" 223/2 

38 ® Taste "Interne Triggering" 222 

31 ^ Taste "Start" 223/1 
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Bez. im 
S trom- 
laufplan 


32 


0 


Taste 


"Filter” 


224/6 


33 


1 00ms 


Taste 


"Integrationszeit 100ms" 


224/5 


34 


i— * > 


Taste 


"MeSbereich hoher schalten" 


224/4 


35 


! i < 


Taste 


"MeSbereich tiefer schalten" 


224/3 


36 


/□ 


Taste 


"Ferns teuerung" 


224/2 


37 


0 


Taste 


"Automat is che Mefibereichswahl" 


224/1 


00 


AC 


Taste 


"Me B art AC" 


282/2 


39 


R 


Taste 


"Me S art R" 


282/1 


40 




Gehaus e 
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KurzschluBsteeker fur Verbindung 
LO-GD 







Bild 12s Ruokansicht DC • AG • R - Digitalvoltmeter G-1212,500 
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2 « 1 e 2 « Erlauterungen zum Bild 12 und sum Text 

Bez« im 

St r oml auf plan 

50 4- Erdbuch.se 

51 — Netzanschlufi 

52 ( — ****312 Ausgang fUr Statussignale 

"obere Bereichsgrenze 19999” 

53 B0 f B1*B2, Ein- bzw* Ausgange fUr 
Ml, M2 Befehls« und Meldesignale 

54 ( — «— il Ausgang "MeBwert information” 

55 ( — “-*12 Ausgang ” £us at z informat ion” 

56 — •-) PI Fe ms teuere ingang 

57 —) MeBeingang w 20-mv-. , e 200-V~MeS» 

0,02«« e bereich% DC bzw* *2-kOhm*=>e ##20~M0hm® 

200 V (R) MeBbereich” 

bzw* 

0 $ 2e e6 MeBeingang "200-mV-. • e 250~V“MeB» 

250 V (AC) bereich”, AC 



58 T 315 Sicherung 215 

59 T 125 Sicherung 214 

bO T 2 $ 0 Sicherung 213 

61 T 630 Z£\ Sicherung 212 

62 T 630 Sicherung 211 

63 T 1,6 Sicherung 289 



64 AnschluBstecker fur ruckwartige 

Einganga 
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2% 2 a Stromversorguag 

Daa DC * AC * R«I)ig±t alvei tine ter G«1 212*010 bzw* G-1 21 2*500 1st 
f ■ ur ! e t zs p annnngen Ton 110? und 220? aue g a le gt and rom He re t e 1 ler 
aaf 220? elngestellt* 




Bild 13? Lags des HetzspannungswShlers 



Die Umstellimg aaf die letzspannang Ton 110? erfolgt torch UmlSten 
Ton Dr shtbruckan entsprechend der Kemiseictamng aaf dem let zs pan- 
mmgswahl © r ( v om Srafo 201) and W e ehs e In d er S i eh© rungs n • 



Torslchtl Tor TJmlSten der Dr aht bracken und Weohaelm der Si.ohs^ 
rongen ist daa DC * AO s H-Digitalvoltmeter G*- 12 12*010 
%zw* @-*1212*500 Tom lets zu trezmen* 



Primars i eherungen s 



110? 220? 



211 


(62) 


T 1 g 25 


T 


630 


212 


(61) 


T 1 f 25 


f 


630 


Die Sekimdars 


I eherungen warden Ton der Ums chaltung 


nl 


.cht betroffen 


and durfen in 


ihrem Wei- ten nicht 


geandert werden* 






S s bandars i eherungen i 








213 


(60) 


m o n 


+ 


5 ? 


214 


(53) 


5 125 


4. 


280? 


215 


(58) 


T 315 


+ 


1 2? f + 15? 


289 


( 63 ) 


T 1 t 6 




1 6? 



Das DC * AC - R-Digitalvoltmeter 6-1212*010 bsw# 0-1212,300 ist ssit 
seine© let saas chlnS (51) an eine mit Sehutzkontakt versehene Stack 
dose anzosehlie&en* 
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Verkettung 



Die Fnmktionseinheiten ( PE) des ESBM 31 Bind flir die Zusa^anen® 
stellung zu Toll® Oder teilantomstieohen MeSpXStzen rorgeseheru 
Voraussetzung fur die guaammenatellung ist die Aim chliiiSf alrig'ke it 
aller EE, die durch korsae quanta Aawendung des Standard-later face 
1*2 (SI 1 o 2 ) ** TGL 29248/01 /06 gesiekart 1st* 

Die technische Realisierung der Zusasaaenstellungen erfolgt durch 
Yerfeettung der PE zur K©tte § 

Vor Verkettung der PE Bind die zugeordneten Hinweise war Imb©- 
triebnahme aller zu Y@rk©tt ©nden PE zu be&chtexu 

2 § 3 * 1 ® St euers ignale 

St euers ignal e dienen der Vorbereltung, insldsung und Vollzugs- 
meldung der Fimktion (Ubernshme und/oder Operation) bei der 
Informat ionsgewinnung, -aufbereitung, -verarbeitung, -ausgabe 
und « 9 p e i cherung • 

Die Steuersignale werden in Be fehls signals (B«S±gnale) und Mel® 
d es ignal e ( M«S ignal e ) unt era chie den * 

(Definition und Wirkung der Steuersignale siehe Tabelle 1 und 
Tabelle 2 ) Die Steuersignale werden liber die Bin- bzw e Auggange 
fifr Be fehls- und Meldesignale (53) dem DO. AO*R-DigitalYoltaeter 
S- 1212*010 bzw. G-121 2® 500 zugefithrt bzw* entnommen e Die schal- 
tungstechnisehe Realisierung erfolgt durch eine verbindliche 
Steuerschaltung nach SI 1®2® 

Dre Verkettung des DO e AO - R^Digitalwoltmeters 0^1212^010 bzw® 

G®* 212*500 mit snderen PE des ESDM 31 kann in verschiedenen Grand- 
schaltungen erfolgen® 

2 0 3 # u 1 ® BefehlesignaX (BO) 

Dnabhangig Ton der gewahlten Grundschaltung erfolgt die zentrale 
Rucks te Hung in die Aus gangs 1 age und/oder die Verriegelung aller 
verketteten PE durch das Befehlss ignal ( BO) * 

Hierzu sind die ins chills a e BO aller verketteten PE miteinander zu 
verbinden* 

Das Be f e hie a ignal (BO) wirkt statiseh und kann durch die Taste 
(27) ausgelost werden* 
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Diese ist bei alien 



- Digit alvoltmetern und Zahlern nicht r as tend ( RUcks tel lung) 

- peripheren PE rastend ( Rucks te Hung und Yerriegslung) 

ausgefuhrt « 

Das Be fehls signal (BO) muB so lange ausgegeben werden f bis alle 
verketteten PE ihre Ausgangslage erreiclit haben* 

Das DO * AC * H-Digitalvoltmeter 0-1212*010 bzw# 0-1212*500 erreicht 
seine Ausgangslage nach ca* Is* 



2#3®1s2* Orunds chaltung 

Hichtzeitoptimale Yerkettung ohne internen Taktgenerator 

Die nicht ze it optimal© Yerkettung ohne internen Taktgenerator wird 
zur Anwendung empfohleni 

-'bei einfacher und ubersichtlicher Yerkabelung der PE unter- 
einander 

- bei Perns teuerung einzelner PE durch Programme ign ale nach SI 
1*2 

- bei Yerkettung mit PE fremder Hersteller^ wenn diese PE nur 

die Steuersignale (BO), (Bl).und (M2) realisieren* - - ■* . 

Die Bedienung der Steuers chaltung nach SI 1.2 ist durch folgende 
Be diene 1 entente gewahrleistet s 

Taste ”B0 ,f (2?) - zentrale Rucks te Hung und Verrie- 

ge lung 

Taste ”B1 * B2 i5 (29) - interne elektronische Verbindung 

von B1 und B2® " — 

Taste t? <i> w (31) ** einmalige Auslosung der Steuer— 

s chaltung 



50 




Each 




«> Aus gab e von (BO) und exxtapre^ 
chender Rucksetgxmg aller PE 
in die Aus gangs 1 age 
und 

- Setsen der T as ten * B2 ff (29) 

an alien PE der Kette 

erfolgt der Start der Kette durch 
Betatigen der Tasted (31) an der 
eraten PE . 



Hach Ablauf der Kette erfolgt (jeweils) die emeute Auslosimg der 
erstan PE durch (M2) d@r letzten PE® v 

Ber Stopp der Kette erfolgt durehs 

« ISb mi der Taste ”B1 6 B2 K (29) an der ere ten PI 

Dabei ISuft die Kette bis eur letssten PE vollstandig a b» 

Sum srneuten Start 1st di® Ausgab® von (BO) nicht notwendig* 

- Set^em das Be fehls signals (BO) (s3« durcb. di® Taste “BO 11 (27)) mit 
sofortiger KuekstsXXumg in di® Ansgamgslage und Verriegelusg . 

Z' am emeuten Start let naeh L6sciisn von (BO) nuv die Taste "O" (31) 
su betatigen* 

Pumktionseinheiten das ISM 31 f die vorsugsweise am Sad© ©iner 
Kette eingesetst werden f wie s*B* PE desg 

- Meiwertdraekersyg terns 3^*3291® QQO 

- Seri&lislerungssysteias S-3297 & 0QQ 
« GrenzvertkomparatorsysteiDS S-3299*000 

ktatem in ikrer Punkt ions salt im Bereich von Is bia 5m±n stufen- 
weise verandert werdexig so daB die An^ahl der erfaBten MsBwert® 
pro Zeiteinheit der Kette verringert warden kann* 
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2 « 3 * 1 • 3 * Grunds chaltung 

Nicht ze it optimal© Verkettung mit internem Takt generator 

Nicht ze it optimal© Yerkettung mit internem Takt generator in der 
e rs ten FE der Kette 1st mbglich* wird ^edoch nicht zur inwendtmg 
@mpfohlen ? 

- da der interne Takt generator des DC* AC * R-Digitalvoltmetere 
G-1 212*010 bzw* G-1 212*500 zap Ausldsung der FE bei nicht yer® 
kettetem Betrieb (z*B* ale einzelnes Mefigerat) vorgesehen ist^ 

“ && Yerkettung unbedingt zu beachten iat f daB die Taktzeit 
groSer gewahlt werden muB # als die Summe der Funktionsseiten 
der Kette* 



2a3©1s4« Grun&s chaltung 
Ze it optimal© Yerkettung 



Die z@ it optimal© Yerkettung wird zur Anwen&ung empfohlen § 

- wens. ein Maximum Yon Mefiergebnissen und/oder Bezugsinf oraatio- 
nen je 2eiteinheit erforderlich und keine Ferns teue rung einsel^ 
ner Fjl durch Programs ign ale nkch SI 1*2 Yorgasehen 1st* 

Die zeitoptimale Yerkettung bewirkt die gleichzeitige Funktion 
mehrerer FE in der Ke#te« 

Bedienelemente zur Bfdienung der St eusrs chaltung naeh SI 1*2 sie* 
ha water Pkt* 2*3*1 *2* 



L 6Q f 01 1 82 1 


1 




B 


01 Mi 1 M2 



m 


3 81 1 82 


4 


U_J| 


1 30 1 Ml 1 M2 1 



Nach 




Ausgabe yon (BO) und ant- 
sprechender Bticksetsung aller 
FE in die Aus gangs 1 ago imd 

Setzen der fasten ”B1 * B2 ?f (2S5 
nur an der era ten and der 
letsten FE der Kette f er« 
folgt der Start der Kette 
durch Betatigen der Taste'<J> 
(31) an der eraten FE* 
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Die entente Aualosung erfolgt fur die erste PE durch (Ml) der 
zweiten FE« 

Fur die weiteren FE wird dureh (12) der jeweils verges chalteten 
EE der Start iiber den .AnschluB B2 angemeldet® 

Durch (Ml) der nachges chalteten PE erfolgt uber AuschluB B1 die 
Preigabe des Starts. 

Die letz.te PE der Kette wird nur durch (M2) der vorletzten PE 
der Kette gestartet* 

Der Stopp der Kette erfolgt wie unter Pkt e 2#3*t«2« 
Hichtzeitoptimale Verkettung ohne internen laktgenerator 
beschrieben. 

2©3#1e5« Extern© Auslosung 

Eine periodiache oder aperiodische extern® Anslbsung 

- fur Ketten 

- fur nieht verkettete einzelne PE (z # B & einzelne MeBgerSte) 

1st mSgliehs 

Die periodische Oder aperiodische Aue lasting muS durch eine S1 PE 
zur externen Auslosung” erfolgen* deren Signal e voll den Bed ingun- 
gen des SI 1 e 2 entspreehen® 

Ptir Ketten muB die Tt PE zur externen Auslbsung” die Steuerungsfunk- 
fion der ersten PE fur die Grundsc halt ungen 

- nichtze it optimal© Verkettung ohne internen Xakt generator 

- zeitoptimale Verkettung 

voll Ubernehmen® 

Mi chtverke 1 1 e t e einzelne PE werden mit der ff FE zur externen 
ISsimg 11 gema 6 Grundschaltung: 

- nichtze it optimal© Verkettung ohne internen Takt generator - 
zus ammenges chalt e t # 
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Tabelle 1 s Definition und Wirkung der Steuersignale (Befehlssignale) gemafi SI 1®2 Blatt 
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Tabells 2 t Definition und Wirkung der SteuersignaXe (Meldesignale) gem&B SI 1«2 Blatt 



w 
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2*3 « 2* In format ions signal© 

Informat ionssignale (I-Signale) enthalten die Information iiber 
das MeBergebnis und dessen Be zugs informat ionen* 

Sie entsprechen den Bedingungen des Standard winter face 1*2 0 

M jedem Informat ionssteckverbinder liegen 7*»BCD«StelX@xx mit 3© 
4 Leitungen® Nicht belegte Stellen geben die Dezimalziffer "0” 
aus« 

Fur Informationssender des ESDI 31 wird der AnschluB t? 3V f gemaB 
SI 1*2 zur Signal is ie rung des ausgeschalteten Zustandea "Null- 
Erkennung" verwendet* 

Bei Einsatz des DC' AC - K«Digitalvoltmeters G-1212«G1G bzw* 
0-121 2® 500 ohns "Null-Erkennung” kann der insehluB "31 3! gemaB 
SI 1*2 auf Bezugspotential gelegt warden® Dazu 1st die Braht- 
brucke entsprechend Bild 14 einzuloten. 



Drahtbruckg far Einsatz 
o hng u NuLLg^kgnnung ,l 




i z 




Bild 14s Xeiterplatte Speicher 237 

Diese Leiterplatte 1st so in das Gerat einzusteeken g daS nacb dem 
Einstecken itee laufende Hummer (Schiebebild) unmittelbar neben 
der zugahSrigen laufenden Hummer an der Leiterplattenftlhrung steht. 
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2*3*2, 1* (*-*- II (54) 

Me Bwert informat ion 
Tabelle 3 




■■nicht belegt" = AnschluB liegt auf Besugspotential 
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Ans Chinese 


































2 . 3 . 2 * 2 , (—12 ( 55 ) 

Zus at z inf ormat iom 
3?abelle 4 



Belegung 

H®e\ 

Wertigkeit^ 






i 

S8 

& 

°rl P 

U 0) 

p -p 
Q> ^ 

m nS 


p 
4) 
& 
i o 
U *H 
O <D 
1 p> tq 


— — 

q.3{und 

-IBurpzQCI 


Multiplika- 
tionsfakt or 


♦H 

4) 

<D 

C2 

P 




2° 


nicht 

belegt 


nicht 

belegt 


9 


j 13 


17 


21 


25 




2 1 


nicht 

belegt 


nicht 

belegt 


10 


14 


18 


B 


26 


o> 

m 

m 

:p 

H 

rP 

Q 

03 

5 


2 2 


nicht 
belegt ; 


nicht 

belegt 


11 


nicht 

belegt 


19 


23 


nicht 

belegt 


2 3 


nicht 

belegt 


nicht 

belegt 


nicht 

belegt 


nicht 
belegt ! 


ni chi 
belegt 


24 


nicht 

belegl 




29,30 














Erkennnngs- 
s chaltung 


31 














S chirm 


32 










■MttM 





l! nicht belegt” = AnschlnB liegt auf Be zugs potential 
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2.3»3* Programme ign ale 



Die Programmsignale (P«Signale) dienen der Ferns teue rang von 
Funkt i ons e ins t e llungen des DC - AC * R-Digitalvoltmeters G-1212.010 
bzw, G-1 21 2.500. 

Zur ferngesteuerten Einstellung der Funktion kann der betreffende 
AnschluB des Fernsteuereinganges — *-) PI mit log. 0 belegt werden. 

2.3»3*1# — *0 PI (56) Ferns teuere ingang 

Pabelle 6 



AnschluB 


Funktion 


Kodierung 


Lastfaktor 


1 


DC 


* 




1,2 


3 


AC 






1,2 


4 


R 






1,2 


10 


▼ 20mV 




> negiert 


1,2 


11 


T-00000 






1,2 


12 


V +19980 






1,2 


13 


▼ -19980 






1,2 


14 


▼ AC 






1,2 


19 


Filter 






1,2 


20 


100 ms 


/ 




1,2 


21 








: 


1,2 


22 




* MeBbereiche 




dual 


1,2 


23 








Sr 


1,2 


24 


- 






negiert 


1,2 


29.30*31 #32 


S chirm 


0 







2«3s 3«2 4 Vers chilis selling der Programmsignale 

MeBartexu 

Tabelle 7 



AnschluB 

Funktion 


1 


3 


4 


DC 


0 


1 


1 


AC 


1 


0 


1 


R 


1 


1 


0 
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2*3*4* Status sign ale 

St at us signal e signalisieren die Zustande und Zustandaandertmgen 
von Sonderfunktionen in den Funkt ions einhei ten* 

Statussignale wirken in gleicher Weise, wie Eefehls- und Melde^ 
signals# 

Das Status signal einer Funkt ions einhe it kann auch als Koxomando- 
signal von einer anderen Funkt ions einhe it genutst warden# 

Status signal e entsprechen den elektrischen und logischen Be din*® 
gungen des Standard^Interface 1«2® 

Status signal (S -Signal) 

Tabelle 10 



S-Signal 


Funkt ion 


Bos it ions -Hr® s 
des Anschlusses 


(312) 


Obere MeBbereiehs®* 
grenze 19999 


(52) 




(auBer im 1-kY^MeB- 
bereieh) 





Das Statussignal (S12) hat die Aufgabe, die Auswertung der MsBwer- 
te su erleichtern, wenn diese am MeBbereichsendwert liegen, 

Wird der MeBbereichsendwert 19999 erreioht oder iibersebritten, so 
wira daa Statussignal ausgegsben. Damit wird signallsiert, daB 
die MeBwerte f als oh sind® 



2*4# Inbetriebnaiaae 

Das DG • AG • R«Digitalvoltmeter G-1212.010 bzw® G«1212*50G besitst 
keinen Schutz gegen ztxxallige Beruhrung von Teilen* die wShrend 
des Betriebes Spannungen ^ 42 Y oder ^ 65 Y fuhren* Wenn 
es abweiehend von der Bedienungsanleitung betrieben wird* 

(z a B* Reparatur und Betrieb ohne Gehause)® 

In diesen Fallen sind die gesetzlichen Arbeitsschutzbestiss&ungan 
b ©senders su beachten# 

Die Eingangsbuchsen (HI* LO* GD) durfen nicht direkt mit Hetsstrom- 
kreisen verbunden werden bzw® nieht an solehs Stromkreise ange» 
echlossen werden* die nieht auareichend von Hetzstromkreisen iso- 
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liert sind# 



2®4*1« Vorbereitung der Messung 

Durch Setzen der Taste " (28) wird das Gerat eingeschaltet 
(Signalisierung durch Aufleuchten der Anzeigerohren) 9 Es ist nach 
ca s 5 Minuten x ' betriebsbereit * 

Erst nach einer Einlaufzeit von ca e 30 Minuten 3 ^ kchmen Mess ungen 
mit der in den Technischen Kennwerten angegebenen Genauigkeit 
durchgefithrt werden* 

Es ist zu beachten, daB das Gerdt nur in Gebrauchslage betrieben 
werden darf * ^ : - 

Die Taste r * ® « (30) ist zu setzen* 

Da der Bereichszahler des DO • AG * R-Digitalvoltmeters G»1212*010 
bzw® G-1212*50||beiin Einschalten je nach Stellung der MeBarten« 
tasten (38), (39) in die MeBbereiche DO 20G AC 200 V oder 
R 200 kOhm zurgckgestellt wird, ist die gewlinschte Me 13 art einzu- 

schalten und mit Hilfe der Tasten w * — t>" (34) oder:"i 1 <” (35) 

der gewiuisehte "MeBbereich zu wahlen* 

Dem Anzeigefeld ist zu entnehmen, welcher MeBbereich eingeschal- 
tet ist* Bei externer Triggerung kann mit den Tasten (34). und (35) 
die Rage des Bereichszahlers verandert werden & Der dabei einge^® 
stellte MeBbereich kommt erst zur Anzeige, wen n eine Messung aus- 
gelost wurde* 

x) 

Diese Werte gelten im Temperaturbereich von 5°O e ®*30°C und 60 % 
max® rel* EuPt f eucht e * Bei erhohter Buftfeuchte muB mit einer 
Ter lange rung aer Einlaufzeiten gerechnet werden® 

2*4*1 .1'* Torzugslage "Kalibrierung” 

Bei der Bedienung des Gerates ist zu beachten. daB 

" das Kalibrieren stets den Torrang vor dem Mess en hat* Das be« 
deutet , daB zum Messen stets alle Kalibrierungs tasten (7), (9) y 
(11), (13), (15) geldst sein mussen. 

- die Kal ibr ierungsf unkt i onen in der Rangfolge "Kalibrieren Null- 
punkt ” (7), (8), "Kalibrieren positive Polaritat" (9), (io) # 
Kalibrieren negative Polaritat" (11 ) # (12), "Kalibrieren 20 mV" 
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(13), (14), "Kalibrieren AC" (15), (16), abzuarbeiten sind (d, h* 
Bedienung von links nach rechts), Werden falschlicherweise mehrere 
Kalibrierungstasten gesetzt, so 1st die Kalibrierungsfunktion 
mit dem hochsten Rang eingeschaltet , d* h» die Kalibrierungsf’unk- 
tion der ersten gesetzten Taste von links ist wirksam* 

Bach dem Kalibrieren wird durch Losen der Kalibrierungstasten der 
vor dem Kalibrieren wirksam gewesene MeBbereich von selbst wieder 
eingeschaltet, 

£•4*1*2, Kalibrieren 

Urn mit den in den Technischen Kennwerten ausgewiesenen Fehler- 
grenzen Messungen durchfilhren zu konnen, ist das Gerat nach Ab- 
laut* der Einlauf zeit zu kalibrieren* Dabei ist die vorgeschriebene 
Reihenfolge unbedingt einzuhalten; 

- "Kalibrieren Bullpunkt" . 

Die Taste "Y-OOOOO" (7) ist zu setzen, 

Mit dem Bullpunktregler (8) ist der auf der Prontplatte aufge- 
brachte Zahlenwert -00000 bei spannungsfreien Eingangen einzu- 
stellen* Danach ist die Taste (7) wieder zu losen* 

- "Kalibrieren positive Polar itat" 

Die Taste "^+19980" (9) ist zu setzen, 

Mit dem Korrekturregler flir die positive Polar it>at (10) ist der 
auf der Prontplatte angegebene Wert 4-19980 einzustellen* 

Danach ist die Taste (9) wieder zu losen* 

- "Kalibrieren negative Polar itat" 

Die Taste "T-19980" (11) ist zu setzen* 

Mit dem Korrekturregler fur die negative Polaritat (12) ist der 
auf der Prontplatte angegebene Wert -19980 einzustellen. 

Danach ist die Taste (11) wieder zu losen* 

Bach Durchfuhrung der oben angefuhrten Kalibrierungen ist das 
Gerat fur die DC-Messung in den MeBbereichen DC 200 mV bis DC 1 kV 
und fur die R-Messung in den MeBbereichen 2 k0hm**,20 MOhm meBbe- 
reit , 
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Sollen Spannungen im 20-mV-MeBbereich DC gemessen werden P so muB 
eine zusatzliche Kalibrierung durchgefuhrt warden: 

- ”Kalibrieren 20-mV-MeBbereich” 

Die Taste !t ▼ 20 mV” (13) 1st zu setzen# Mit dem Korrekturregler 
fur den 20-mV-MeBbereich, ” W 20 mV” (14)* ist der auf der 
Prontplatte aufgebrachte Zahlenwert +00000 einzustellen (s« Pkt# 
2a4*2«2 s )» Danach ist die Taste (13) wieder zu Ibsen* 

Sollen Spannungen in der MeBart AC (in den MeBbereichen AC 0 9 2 V 
kV) gemessen werd en, so ist ”Kalibrieren 20 mV” nicht er- 
forderlich, - j-edoch muB eine zusatzliche Kalibrierung durchgefuhrt 
werden: 

- "Kalibrieren AC” 

Die Taste ” ▼ AC” (15) ist zu setzen# 

Mit dem Korrekturregler fur AC $ ” W AC” (16), ist der auf der 
Prontplatte aufgebrachte Zahlenwert 00000 einzustellen* 

Danach ist die Taste (15) wieder zu Ibsen* 

Es ist zu beachten, daB die Kalibrierung in Abhangigkeit von der 
Temper at ur driftet (s# Technische Kennwerte)# Deshalb ist es bei 
groBeren Temper at urschwankungen notwendig^ die Kalibrierung zu 
wiederholen* Weiterhin konnen kurzzeitige Abweichungen von 
+ 1 digit zum eingestellten Zahlenwert *=00000 auftreten# 

Beim Anlagenbetrieb empfiehlt es sich, die Kontrolle der Kali- 
brierung entsprechend den Umgebungsbedingungen in bestimmten Inter- 
fallen im Programmablauf vorzusehen* Mit Hilfe von Korrektur- 
rechnungen (s. Pkt# 2#5«) konnen dann gegebenenf alls die MeBwerte 
entsprechend korrigiert werden# 

Weiterhin ist zu beachten, daB die Kalibrierung fur die Integra- 
tionszeit 20 ms und 100 ms getrennt dur chzufti.hr en ist* Daher 
wird fiir Anlagenbetrieb empfohlen, nur eine liitegrationszeit zu 
verwenden# Ist dieses nicht moglich, so muB eine nachtragliche 
Korrektur der MeBwerte mittels der im Programm eingeblendeten 
Kalibrierungswerte mit Hilfe von Korrekturrechnungen (siehe Pkt# 
2#5*>) erfolgen# 

Um MeBfehler zu vermeiden sind die unter Pkt# 2#5#1#4« gegebenen 
Hinweise zu beachten# 
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2*4®1®3# Auswahl der MeBeingange 

Das DC 4 AC - R-Ligitalvoltmeter G~1212*010 bsw. G-1212.500 besitat 
folgende MeBeingange? 

- MeBeingang O 3 O 2 0 e 42 GO Vs 

HI (2) und LO ( 1 ) fur die HeBbereiche DC 20 mV, 200 mV 9 2 V, 

20 V, 200 V 

- Me Be ingang 1 kVs 

HI (3) und LO ( 1 ) fllr den MeBberexch DC 1 kV 

~ MeBeingang 0,2 V...0,5 kV AC 

HI (6) und LO (5) fur die MeBbereiche AC 200 mV § 2 V, 20 V, 

200 V s 0 f 5 kV 

- MeBeingang Rs 

HI (2) und LO (1) fur die MeBbereiche 2 kOhm^ 20 kOhm, 200 kO hm, 
2 MOhm f 20 MOhm 

Umschaltung von den vorderen auf die hinteren MeBeingang© 

Bei Jinlagenbetrieb konnen auch die MeBeingange 0^02*. .200 V (R) 
(57) an der RUckseite des Cerates benutzt werden* 

Daau ist vora Kunden wie folgt zu verfahrens 

- Eunktionseinheit vom Hetz trennen 

Geratee ins chub aus dem Gehause siehen 

* Entfernung des an der linken Gerateseite befindlic hen Abdeck • 
bleches Uber dem Umschaltbrett 

Die Umschaltung der MeBeingange geschieht durch Umloten der en>> 
sprechenden Drahtbrucken auf dem Umschaltbrett. 

- Umschaltung des MeBeinganges flir DC- und R-Messung 





v order© Eingange 


hint ere Bins an a© 


HI DC (R) 
LO DC (R) 
GD 


1 /2-1 /3 
1/5-1 /6 
1/15 -1/17 


1/2-1 /I 
1/5-1 /4 
1/15-1/18 
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Der MeBeingang 1 kV kann nicht auf den hinteren MeBeingsng ge 
schaltet werden# 



- Umschalten des AC-Binganges 

Das Umsehaltbrett befindet sieh innerhalb dee Gerates unterhalb 
der Kalibrierungstasten 





vordere Eingange 


hint ere Eingange 


HI AC 


B/2-8/3 


8/2-8/1 


LO AC 


8/5-8/6 


8/5-8/4 


GD 


identisch mit Umschaltung der 
DC«Eingange 




MsehlieSend Abdeckblech enschrauben und Geratee ins chub in das 
Gehluse ©insehieben® 

Alls Gerate warden rom Hersteller mit angeschlossenen yorderen 
.MeBeingangen angelief ert ® 

- Die DC-Eingange (1-2), (1-3) durfen mit dem AC-Eingang 
( 5—6 ) nicht parallel geschaltet werden* Dasselbe gilt 
flir die hinteren Eingange (57)« In diesem Falle sind 
die Gleichspanriungsmes sung und Widerstandsmessung 
nicht mehr funktionsfahig und die AC— Me s sung wind yer^ 
falscht « 

- Zur Vermeidung von Stbrungen ist j swells nur ein MeB~ 
e ingang (1-2), (1-3) oder (5-6) an die Mefiquelle an« 
zuschlieBen® Gleiches gilt fur die hinteren Eingange 

(57)® e? 









- Eine eingangsseitige ParaXXeXschaXtung des DVMs ait 
einem geerdeten MeBeingang eines an&eren MeSger£tes # 
s.B. Zahler* bewirkt die Aufhebung der Schutss chirm® 
technik des DVMs* 

2,4*1 *4* Besonderheiten beim inachluB der MeBeingange 

Beim BeschaXten der vorderen MeBeingange ist zu beachten* dafi 
ein den Eingangsbuchsen zugeftihrtes .beruhrimgsgefahriiehes Poten« 
tiaX schon beim AnschXuB an eine Eingangsbuchse grundsatziich an 
aXXen vorderen Eingangsbuchsen erwartet werden muB® 

Fiir die ruckwSrtigen Eingange wird ein ans chr aubbarer AnsehXuBs 
stecker ( 64 ) mitgeiiefert* mit dessen HiXfe die SehirmkabeX fiir 
die inaXogeingange beruhrungssicher gegenliber Spanmmgen zwisehen 
GD und Efetzerde mit dem Gerat verbunden werden, Beim L been, des 
AnschXuflsteckers fiir ruckwartige Eingange ( 64 ) miissen die 'Leitunn- 
gen spannungslos sein, Weiterhin ist zu beachten* daB nachdem ein 
Schirmkabel an die spannungsfuhrenden Auagange des MeBsteXXenum- 
schalters angeschlossen wird^ bereits Beruhrungsgefahr an den 
ubrigen Schirmkabeln besteht * 

Csiehe weiterhin FehXbedienungen Pkte® 2,4 e 2®2»1, 3 
2,4#2«4«1 • ) 

Wird das MeBobJekt nur sweipoXig an das GerMt atLgeaohXossen^ so 
ist L0«GD mit dem mitgeXieferten isoXierten KurzschluBste clear zu 
verbinden* Bei der inwendung der Schutzschirmteehnik wird GD am 
MeBobjekt mit dessen Tiefpunkt verbunden. 



2*4,2# Darst eXXung des MeBvorganges 
2*4*2, T* AXXgemeines 

Das DC- AC - R»DigitaXvoX tine ter G-1212,010 bzw® G®1212*500 besitst 
die Betriebsartens 

- Me Bart und MeSbereichswahX 11 von Hand 1 * 

- MeBbereichswahX n automat is ch” 

“* euerung der MeBarten ? der MeBbereiche und der Zusatzfunk*® 

tionen 
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Die MeBarten werden wie folgt eingeschaltet 



MeBart 


Taste AC (38) 


Taste R (39) 


Gleichspannung DC 


gelost 


gelost 


Wechselspannung AC 


gesetzt 


gelost 


Wider standsmes sung R 


gelbst 


gesetzt 



Hach dem Einschalten des DC* AC •E-Digit alvoltmeters G-1 212*010 
bzw# G-1212.500 oder nach einem MeBart enwechsel stellt sich auto« 
matisch 

- bei Gleichspannungsmessung der 200-V’^MeBbereich 
bei Weehselsp ammngsme s sung der 2 00 -V -Me £ be re i eh 

- bei Wider standsraessung der 20O«kOhm«Mefibereich 

ein* 

Nach der Wahl der MeBart wird die EingangsgroBe entsprechend 
Pkt. 2#4«1*3® an die jeweiligen MeBeingange angesehlossen* 

2*4e2*1*1 e MeBbereichswahl von Hand V 

Mit den Tasten 11 1 1> 5 ’ (34) und n i— <<” (35) kann bei 

- DCs von 20 mV* ee 1, kV uber 6 MeBbereiche 

» AGs von 200 mV** 9 0 9 5 kV uber 5 MeBbereiche 

- Rs von 2 k0hnu««20 MOhm uber 5 MeBbereiche 

jeder beliebige MeBbereich eingeschaltet werden* 

Die MeBfolge bestiimnt der interne Taktgenerator entsprechend den 
in den Technischen Kennwerten angegebenen GroBen der Verzogerungs- 
zeit fur das die Messung auslosende Signal* 

Linksanschlag des Einstellreglers ,? IS " (26) entspricht der 
schnellsten MeBfolge* 

2*4*281*2. Pernsteuerung 

Die Taste n u (36) 1st zu setzen. 

Sie bewirkt, daB die Tasten 

- Kalibrieren (7), (9), (11), (13), (15) 

- MeBarten (38) f (39) 
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- Mefibereichswahl von Hand (34) > (35) 

- "Integrationszeit 100 ms ?! (33) 

- "Filter" (32) 

beim Betatigen keine Wirkung seigen* tlber den Fernsteuer- 
eingang — ►) PI (56) konnen diese Funktionen entsprechend 
Pkt. 2*3® 3* angesteuert werden, 

Wird fSls ehlicherweise der Perns teu ere ingang nicht angesteuert 
und eine Messung ausgelbst, so erscheint die Anzeige/Ausgabe + 
oder - 19999 und die Eingange sind of fen# 

1st die jeweilige MeBgroSe einer Me Bs telle nicht abschatzbar, so 
kann zusatzlich die Taste ,? O " (37) gesetzt werden* 

Die Programmierung der MeBbereiche entfallt dann. 

Der Automat iksuchlauf beginnt dabei immer im MeBbereich DC 
200 V bzw* AC 200 V bzw* 200 kfi. . 

Achtung ! Fehlprogrammierung ist zu vermeiden, da sonst Gefahr der 
Zerstbrung von Bauelementen besteht, Fur die Kalibrierung 
dlirfen nur die Kalibrierfunktionen programmiert warden • 

2 e 4^2 s 1*3« Automat is che Meftbereichswahl 

Pur Automat ikbetrieb ist die Taste ” 0 35 (37) zu setzen^ 

Ent spree bend, dem Bet rag der angelegten MeBgrbBe suoht die MeB- 
bereichsautomatik den optimalen MeBbereich 
(siehe auch Pkt# 

Die Automat ik schaltet bei tlberschreitung des Anzeigewertes 19999 
einen MeBbereich hbher und bei Unterschreitung des Anzeigewertes 
01990 einen MeBbereich tiefer# Erst wenn die Automat ik den rich- 
tigen MtBbereich gefunden hat p erfolgt die Anzeige des MeBergeb- 
nisses und die Ausgabe der Informat ionen 0 Untere tlmschaltgrenze 
bei AC-Messung s. Pkte* 2.4*2. 4*3* und 2*5*1 *2. 

Werden Mess ungen in MeBbereichen mit geratebedingten Einschwing- 
zeiten durchgefuhrt , so ist bei interner Triggerung die MeBfolge 
(26) so wait zu verringern, bis ein Hin- und Herschalten der Auto- 
mat Ik zwischen zwei MeBbereichen vermis den wird (siehe auch Pkt a 
2,4*2# 2*3# ) • 

Bei externer Triggerung werden die3e Einsohwingzeiten automat is ch 
durch feste VerzBgerungs zeiten flir das die Messung auslbsende 
Signal bei Verkettung berttcksichtigt (MeBzeiten bei ezterner 
Triggerung siehe Pkte# 2*4*2,2*2 0 , 2# 4# 2# 2 *3*, 2* 4*2# 3# 2# ? 

2, 4*2. 3*3*, 2,4* 2.4*2*, 2*4*2*4.3*)* 
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2.4#2*2* 



Besonderheitan bei D0«Megsumg 



Die Tasten W R” (39) und *10” (38) sind su 15sen e 

Warm bei Messungen im 2Q-mT-Mefibereich im Me3kreis Offset spsnmuagjen 

> 1 \xY auftret©n ? . z# B* Thermos p anmmgexi an Ko&taktstellen, so 

mUssea diese $ damit die MeBgemauigkeit aieht beeintrfichtigt w±rd p 

bei Kurzschlufl der Zuleitumgen am MeJBort mit Hilfe d@s Korrektur® 

» » 

reglers ¥ 20 mY (14) elimimiert warden# Voraussetzung dafto ist # 

&aS dies© Offsetspamrangen nieht grbSer ale der Biss te liber eich 
des Korrekturreglers sind# Die Taste ¥l V 20 zaV w (13) darf hierbel 
nicht gesetzt warden® Je naeh Grad xmd Bauer einer (Jbersteuerung 
tritt im 20-mV-MeBbereich eine Brholzeit au£ g 
Sie betrsgt & 3 min fto eine tfbersteuenmg mit 250 Y von 10 s 
Bauer * 

B©im Jnlegen einer MeBspamung an den BC^Eingang (1) # (2) tritt 
in den Me fiber© ichen £ 20 Y* bedingt durch die endliche Einsohwing- 
gelt dee Bingangsvers tankers 9 fto eine Zeit von einigem Milliee- 
kumien else Spannungsspitze au£ g die einen Aus gle i chs t rom fiber 
die angers Chios sene MeBquelle hervorruft* 

Die Amplitude kann maximal be tr agent 

** im 20-V-Mefibereich » + 25 Y 

cs 

•* im 2- JV-Mefibereich « + 5 Y 

~ 1 m 20G“mY-»Meflbereich « 4= Q f 5 Y 

Dae gleiche Verbal ten ergibt eieh beim Umo dial ten von Kalikrieren 
.in einen MeBbereich# 

Sollen Spaanungen ^ 100 Y gemessen werd en r so 1st folgeades zu 
beachten: 

Bei erstemer Triggering bzw# EimzeXaualBsung des Mefivorganges und 
Ompolen einer Mefispannung > 100 Y kann die arete Mas sung nach dem 
Dmpolen einen falschen Wert ergeben# 

Beim jkessen in. Yerbindung mit einem MefistellenumschElter ist 
folgendes zu beachten# 

Beim Um sc. aal ten in den 2GQ®Y®MeBbere±eh kann eine Sparmimg >50 Y 
w<ahj. end de../ 1 $ Meg sung falsch games sen warden $ Gleiches gilt £iir 
die Messung kleinerer Spannuagen in alien MeBbereichan^ warm der 
Ixmenwider stand der Mefispannumgs quelle >50 kOhm ±st# 
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Die Fehlmessung list etch FalgsMeraaBen uasgehem 

* Messen mit Mefi s tell entasis chal ter und Betriebsart "Jkitomatiseh# 
MeBbereishswahl” (s® Pkt* 2*4*2* 2 *3®) 

Programierung einer kurggeschlossenen Blin&meBstelle zwiscktn 
die betreffenden MeBstellen* 

2*4®2*2*1* Fehlbedienungen 

“ Maximal zulassige Eingangaspannuiigen 

DC«d2ingang (1**®3) diirfem bei eingeschalteter M#Bart DC 
folgeade maximalen Eingangsspannungen nicht Ub®r@eteitt#a 
warden # anderenfalls fuhrt es zur Zerstiruag des derates t 

IsBeingangs 1 kV (3), (1) ^ 1 f 1 kf 
MsStingangt 0,02***200 V < 250 V 

200 Y < 500 V max* 10 m 

WUr Weeks elspannungen bezieken sick dies© ingaben auf den 
Spitgenwert® 



Maximal zulassige Spannung zwieehen L0/GD und let garde 
Da die MeBeingange erdfrei eind und but ©in# be^ensta Sp anm 
festigkeit gegeniiber Hetserde besitzem, dmrf d#r in dan feck- 
niscken Kesnwerten angegebene MsxiaaXwert ron * 250 ? 

(Seheitelfaktor 1 f 41 ) 9 aueh bei Polar ItfLtBgeeha el und 
Sgamnungs spit z en nieht Mbersohritt an warden® 

Die Einhaltung dieses Wertes ist besoni^rs b<sim Hessen 
geerdeter Spannumgen im 1 ~kV«M@£bereich zu beaehten (Wetsord* 
stets an L0) f anderemfalls flkrt ©s zur £©rgtfSrtmj| des favSfr 



2®4#2®2*2* Fernsteuerumj 
Flir die Funktionen 



« Filter 
« W *00000 

- ^20 mV 

- DC 20 mV 
« DC 20Q mV 

warden zusatzlicke YerzSgerunggzeitea fUr das die Hessung aus- 
lbsende Signal bei Verkettung ©ingtsekaltet * Damit erg© ben sick 
bei externer Triggerung felgemd© MeBzeiten beim Mefibereiehs- 
endwert t 
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o* Filter 






-OOO0O x) 
*19980 x) 



206 ms 
180 ms 
180 ms 
5,1 s 



DO 20 mV 
DO 200 mV 
DC 2 V 
DC 20 V 
DC 200 V 
DC 1 kV 

x) Piltertast© 



Tabella 11s. Max® Mafigeiten bei extemer Triggerung ohne Ant 

bairn Mefibereichsendwert T. * Integrations^©! 

1 

Bs is t weiterhin su beacbten g dafi fur Cleichspaimungan > 20 
der vordere MeBeingang (3)§ (1) benutst warden darf* Die Fa 
rung des MaSbereiches 1st jedoch moglich© Die Programme erun 
Filters beim Kalibrieren wird nieht empfolxlea f well dadureh 

herabgesetst wird® 











entspre 
2 . 3 , 3, 2 
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Beispiel 2 s Ferns teuerung der Me B art , der Zusatzfunktion 
und Easte ” O (37) gesetzt 

Pabelle 13 



MeB- 

stelle 


Ans chluB 
~+) PI 
I^unktion 


1 


11 


12 


13 


10 


19 


20 


1 


T-00000, 100 ms 




X 










X 


2 


W +19980, 100 ms 






X 








X 


3 


^ -19980, 100 ms 








X 






X 


. 4 


^ 20mV, 100ms 










X 




X 


5 


Filter, 100ms 


X 










X 


X 


6 


Filter, 100ms 


X 








1 


X 


X 


7 


100ms 


x 












X 


8 


* -00000, 20 ms 




X 












9 


▼ +19980, 20 ms 






X 










*-10 ; 


▼ -19980, 20 ms 








X 








=.*44.^ 


▼ 20mV, 20ms 










X 






12 


Filter, 20ms 


X 










X 





2s4®2^2s3e Automat is che MeBbereichswahl 



Die automatische MeBbereichswahl wirkt nur in den MeBbereiehen 
DC 20 mV bis DC 200 V, Fur MeBspannungen > 200 V kann der HeBbe- 
reich nur Ton Hand oder femgesteuert eingeschaltet werden, wobei 
aber nur der vordere MeBeingang benutzt warden darf. (vgl, 

Pkt » 2*4«2*2*2.), 

In Abhangigkeit von der angelegten MeBspannung und dem Innenwi- 
deretand der Spannungs quelle (auch bei offenem DC-Einga ng) kann 
es sum Him- und Hers chalten zwischem dem 2CMT- und dem* 200 V-MeB- 
bereich kommen, Ursache dafur ist der Eing angs widens t and des Di- 
git alToltmeters im MeBbereich DC 20 V von > 10 GChm und im MeBbe- 
reich DC 200 V von nur 10 MOhm* Es wird in diesem Falle empfohlen, 
mit einem konstanten Eingangswiderstand von 10 MOhm fur alle MeS- 
bereiche zu messen. Zu diesem Zweck sind auf dem Umschaltbrett 
fur die DC -Me Be ingang e (s. Pkt, 2 ,4# 1.3.) die Anschluss e 1/13 und 
1/14 zu Uberbrucken, 
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Erhbht sich bei zugeschaltetem Filter die Einsehwingzeit infolge 
hoehohmiger Quellwiderstande, so kann das Hin- und Herschalten der 
MeSbereichsautomatik swisehen 2 MeBbereichen verhin&ert werden 8 
indem die MeSfolge verringert wird® 

Bei intemer toiggeru ng ergibt sich die maximale Mefizeit aus dem 
Pro&ukt der eingestellten MeBzeit mit der Amzahl der wahrend des 
omstiksuchlaufes e luges chalte ten MeBbereiche® Das bedeutst im 
ungUns tigs ten Fall eine MeSzeitverlangerung um den Faktor 5* 

Wird die Messung extern sosgelSst, so ergibt sich die maximal© 
MsBseit aus der Summe der MeBzeiten der MeBbereiche* die wahrend 
dts Automat iksuchlaufes eingeschaltet werden® 




Filtertaste unwirksam; Progranaaierung des Filtei^s nicht sinn* 
voll 

^abelle 14s Max® MeBzeiten bei externer Triggeruag mit Antomatik 
beim Endwert® 

T. s Integrationszeit 
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Beispieli 

= 20 msj 20-my-MeBbsreich DC eingeschaltet 9 oh ne Filter 

13s liegen 190 V MeBspaimumg an® 

Somit ergibt eich eine maximale MeBseit 

fur 20-mV^HeBbereich 5,06 s 

” 200«m7-MeBbereich + 1,56 s 

" 2« Y-MeBbereieh + 1,56 s 

20- Y«MeBbereich + 1,56 s 

l? 200- V~Meftbereich * 1*56 s 

^Mmax “ 11 » 3 ° s 

2«4»2&3e B@sonderh.exten bei H^Messung 
MeBartentaste »K" (39) 1st zu setzen. 

Die su meaeenden Widerstande werden an die gleichen MeBklemmem an- 
geschlossen, die auch zur BC^Messung Q,Q2#» & 2QQ V dienen© 

Die Funktion Filter 1st bsi R^Messung wirkungslos® 

Bei Mess ungen im 2-k0hm-Mefibereieh sind die Leitunge widerstande 
sum MeBobjekt zu beachten, da diese in der GrSBenordnung der Auf- 
losung lie gen k Snnen* 

Kir Widerstande > 2 MOhm wird ©mpfohlen, die Zuleitungen abzu- 
schirmen, um Storeinkopplungen in den MeBkreis zu verhindern. Der 
S chirm iat mit GD (4) zu verbinden® Weiterhiu kann B0 { 1 ) mit 
GD ( 4 ) verbunden werden® 

Bei einseitig geerdeten MeBobjekten muB deren Tiefpunkt an L0 ( 1 ) 
angegchlossen werden, da sonat der Gleichtsktwid erst and zwischen 
L0 und Netzerde das MeSergebnis ^erf als cht » 

Bei einer MeBbereichsuberschreitung ist eine leistungs- bzw* 
spannungsmaBige Uberlastung des MeBobjektes mbglich 
(siehe Fkt® 2,4, 2, 3,4, 5, 

2«4e2 e 3#1® Fehlbedienungen 

- Maximal zulassige Eingangsspannungen 

R Eingang ( gleichzeitig DC*>Eingang) durfen bsi eingeschalte** 
ter Wideratandsmeasung folgende maximale Eingangsspannungen nioht 

uberschritten werden, anderenfalls fiihrt es zur Zerstorung des 
Geratess 
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MeBb 


ereiehe 


HeBslngasg 


2 kOhm 


20 kObm 


200 kQhm*«*2Q MOhm 


R (1), (2) bzw. 








Q t Q2,.,20Q Y (R) (57) 


^ 40 Y 


^ 75 Y 


^ 250 Y 



Tabelle 15s Maximal zulaasige Spanmmg am R-Eingang bei Wider- 
st and sme s sang 



Iiiagt ©toe fur DO^Messung aulas sige Spannung an dan Eingangs«* 
klemen (max^ 250 Y) und wind yon G1 e ichsp annungeme s sung auf 
Wide rat andsmessung umgeschaltet 9 so besteht keine Gefahrdung fiir 
das Gerat f well autom&tiach der 200-kQhm-Meflber# eingesehaltet wird 
Mr Wachselspamnragen be ziehen eieh disse Angsben auf dan 
Spitzenwert# 



•» Maximal ssulassige Spasming zwischen LO/GD und Fet^srde 



Da die MeBeingaage erdfrei a tod und nur eine be grans te Sparnmngs- 
festigkeit gegenuber Hetzarde begitz@n f darf der in den Techni- 
scheaa Kemawerten angagabena Maximalwert ran TJ -- » 250 Y 
(Scheitelfaktor 1^41 ) niekt libers chrit ten warden® Die Einfaal- 



tung dieses Wert eg ist basondai^s beim Mess en yon einseitig auf 
einem Potential gegenuber Hetzerde liegenden MeBobjekten zu he- 
aehten f sailer enf alls ffihrt es zur Zerstftrong des derates! 



2»4«2*3*2*"' P^rna t eue rung 

%s 

Pdr die MeBb^reiche 2 k0bms#®20 MOhm werden zusatzliehe VerzSge* 
rungs zelten jftir das die Messung aualosende Signal bei Yerkettimg 
eingesehaltets B^nit ergeben sick bei extemer Triggerung folgen< 
de MeBzeiten beim MeBbereichsendwert i 



Punktion 
mit u e ohne 


MeBseit 


Automat ik 


Ti - 20 ms 


Ti s 100 ms 


2 kOhm 


240 ms 


320 ms 


20 kOhm 


240 ms 


320 me 


200 kOhm 


240 ms 


320 me 


2 MOhm 


1,19 s 


1 ? 27 s 


20 MOhm 


3 f 68 s 


3 f 76 b 



fa be lie 1 6i Max* MeBzeiten bei extemer Triggering beim Me 6 
bereichsendwert 




2- 3 4a2 9 3e3* Automat is ehe MeBbereichswahl 

Bei interner Triggering ergibt sich die maximal© Me 13 ze it aus dem 
Produkt der eingestellten MeBzeit mit der Anzahl der wahrend des 
Automat iksuchlaufes eingesohalteten MeBbereiehe a Das bedeutet im 
ungiins tigs ten Fall eine MeBseitverlangerung um den Faktor 5* 

Wird die Me s sung extern ausgel5st § so ergibt sich die maximale 
MeBzeit aus der Summe der MeBzeiten der MeBbereiche ^ die wahrend 
des Automat iksuchlaufes eingeschaltet werden ( BinzelmeBzeiten 
siehe Pkt, 2*4*2*3,2* Tabelle 16), 

Beispiels 

Ti s 20 ms , MeBbereioh 2 kOhm eingeschaltet® Ss liegen 10 MObm 
als MeBgrSBe an s 

Somit ergibt sich eine maximale MeBzeit 

fur 2~kOhm=*He6bereieh 
?? 2 0 -k Gbm— Me Bber e i ch 

?t 20G-k0hm-MeBbereich 
2 -MOhm-Me B b e re i eh 
ri 2 0 ~M0hm— Me Bb e r e i c h 

t 

Umax 

2,4*2,3*4« Leistungs- und spanmmgsmaSige Belastimg des Me Bob- 
3 ekt es 

Ma le 1st ungs- und spannungsmaBige Belastnng des Mefiobjektes ist 
eine line are Funktiom des MeBwertes# 

Bis zu einem bsstimten Widerstandswert nimmt die Verlustleistung 
und die 3 p ammng.s b a 1 as t ung linear mit dem unbekaxmten Widerstand 
zn* 

1st disser Wert erreicht, nimmt die Ter lue tie ist ung wiecler linear 
ab und die Spannungsbelastung bleibt konstant^ 

Bild 15 und Bild 16 zeigen diesen SachYerhalt in doppelt norraier- 
ter Darstellung® Die Normierung erfolgte auf die jeweile am Me fi- 
ber® ichs end e auf tret ends n Werte® 

Eb bedeut an t 

P T ■ aa Meflobjekt auftretende Verlustleistung 

^VEW " ^- em Mefibereichsendwert emtsprechende Verlustleistung 



0 t 24 s 
* 0 # 24 s 
+ Q t 24 s 

4- 1 9 1 9 3 
4 - 3*68 3 

- 5 i 59 s 
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U ss am MeBobjekt auftretende Sp&miung 

“ dem M@s kereiehs@nawert entsprechende Spaimung am MeSob- 
jekt 

Rg = Widerstandswert des MeBobjektes 

“ & em Mefi,{:>@ ^©iehsendwert entsprechender Widerstandswert 

Den Dars tel lunge n 1st su entnehmen* daS das Le is tungs maximum bel 
einem Widerstan&svexixaltnis s 2 auftritt# 

Die S p annungs be 1 as txrng erreieht bei diesen Werten ebenfalls den 
Maximalwert und bleibt dann konstant fur grgBere Widerstandsver- 
haltnisse# Mit Hilfe der Bilder 15 und 16 konnexi somit di© Be® 
las tungs f SI le fur jeden Wi d e r s t ands we r t , wo durch die Veritas tlei« 
stung Oder die Spannungs be 1 as tung das MeBobJekt serstdrt werden 
kbnnte oder wo durch die Eigenerwarmung das MeSergebnis verfalsoht 
werden koante* ermittelt werden# 

Beispiel Is 



Es wurde im 200“k0hm-MeBbereieh ein Widerstand yob 100 kOfam ge« 
siess W©l sb#r=-lTeriust 1 e is tung uhd "iwelcixe Spaianungsbe 1 as tung t ra< 

ten auf? 

Aus Bild 15 und 16 entnimmt man fUr * 0 f 5s 




P VEW s 500 pW 

P ? = 500 pW * 0 f 5 = 250 pW 




- 0,5 




^ 10 ? 

10 ¥ * 0,5 * 5 Y 



Beiepiel 2s 

Xhl 2- kOhm~*Me Bber e i ch wxrd als MeBob,jekt ein Widerstand von 4 kO hm . 

50 mW axxgelegx & Welch.© Verlus t leistung und welche Spannungsbela^ 
stung t re ten auf? 

Ans Bild 15 und Bild 16 entnimmt man fur ^ 2 




P ?Eff = 50 mW U £¥ - 10V 

By " 50 mW * 2 — 1 00 mW U s 10 V * 2 s 20 V 
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In diesam Pall wird der Widarstand leistumgsmaBig mit 100 % tlber*» 
lastet* 

Beim Automat ikbetrieb ist die MSgliehkeit darartigar Oberl&stun^ 
gen immer gegeben* Sie tritt Jedoeh nur kur^seitig f d. h* nur 
wsilxreiicl der MeBsseit in dam falschen MeBbsreicb.^ wo sicb, eln un^* 
gtinstiges Verhaltnis R^/R^ ergibt, auf # 

Bei Handanwahl Oder bei Ferns teuerung der Mefibereiehe bleibt die 
Uberlastuag so Xange bestefaen* wi© der falsohe MeBbereich eimge- 
selialtet ist@ 
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